
＜反転供給ロボ＞ ＜旋回式排出装置＞

※但し上記タクトは旧型ロボにて行った実測値です。

　 現在発売されている機種を使用した場合

   20ヶ前後/分(見込み)の生産が可能です。

他の製品の詳しい情報はホームページで
ご覧いただけます。

URL：https://www.ciba.jp/
Email：ciba@hotmail.co.jp

☆ 操作はタッチパネルになっており、排出ミス等
　　エラーメッセージが表示されますので原因究明
    復帰が容易に出来ます。
☆ 標準装備としてワーク確認センサ、排出確認センサが
    付きますので導入後すぐに稼動が出来ます。

反転供給　　　　　15ヶ/分

反転無し供給　17.5ヶ/分

☆ 旋回式のため省スペースで排出が可能です。
☆ サーボモータ駆動の為安定した動作が可能です。
    また、数値で位置の調整が行えます。
☆ 排出装置を使用しない場合はボルスターの外まで
　  装置を移動させることが出来ます。
☆ 排出装置としての使用だけでなくモードを変更すると
    供給装置として、アームを２本装着し供給と排出を
　　同時に行う動作が可能です。    省スペース且つ調整が容易です。

☆ 反転の必要が無いワークではプログラムを変更
    するだけでラインを変更することなく
    使用することが出来ます。

◎タクト(実測値)

    ワーク供給ユニットです。
☆ コンベヤー上では天面が上を向いている為
    擦り傷の心配がありません。
☆ サーボモータ駆動の為安定したワークの
    供給が可能です。
☆ 反転動作と供給動作を同時に行いますので
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☆ 三菱電機(株)製多関節ロボットを活用した
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